Bachelorarbeit

Fernsteuerung eines Microlight-Flugzeugs

Bei der Uberwachung von Infra-
struktur aus der Luft wie Hoch-
spannungsleitungen, Bahntrassen
oder Straflen und bei Such- und
Rettungseinsatzen kommen aktu-
ell hauptsachlich Helikopter zum
Einsatz. Diese bendtigen viel Treib-
stoff, sind teuer und haben eine re- Abbildung 1: Microlight-Flugzeug

lativ geringe Luftausdauer. Eine Alternative zu Helikoptern sind kleine,
autonom fliegende Starrfligler, die deutlich weniger Treibstoff verbrau-
chen, kostengtinstiger sind und eine gréRere Luftausdauer haben.

Daher wurde bereits die Eignung eines Microlight-Flugzeugs der 120-kg-
Klasse als Basis fiir das autonome Uberwachungsflugzeug AURORA (Au-
tonomous Unmanned Reconnaissance & Observation Research Aircraft)
untersucht.

Ziel der Arbeit: Das Microlight-Flugzeug soll nun zunachst mittels Fern-
steuerung betrieben werden. Hierfir ist neben der Auswahl einer geeig-
neten Fernsteuerung auch die Auslegung entsprechender Steuerservos
unter Beriicksichtigung von Energieversorgung, Schwerpunkt etc. erfor-
derlich.
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