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Aufbau einer

Multikopter-Entwicklungsplattform

Ausrichtung: Fluiddynamik, Elektronik, Softwareentwicklung

Am Institut far Thermofluiddynamik
werden Komponenten von Luft-
fahrtantrieben und Flugzeugen ent-
wickelt und optimiert. In diesem Zu-
sammenhang soll eine flexible Ent-
wicklungsplattform aufgebaut wer-
den, mit der anhand von Multi-
coptern neue Technologien, wie
bspw. Propeller mit geringer Schall-
abstrahlung, neue Sensoren und
Algorithmen zur Lage- und Positi-
onsregelung erprobt werden kén-
nen.

Ziel der Arbeit ist deshalb der Auf-
bau eines Quadrokopters auf Basis

von quelloffener Hard- und Software. Im Rahmen der Arbeit soll ein geeig-
neter Flugkérper, ein Flight Controller, die zugehdrige Software sowie ver-
schiedene Sensoren ausgewahlt und in Betrieb genommen werden. Die
Steuerung des Quadrocopters soll Uber einen Laptop mdglich sein.

Voraussetzungen: Grundkenntnisse
Elektronik- und Softwareentwicklung sowie

Spal3 am Basteln.
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